






















182 BOGDAN -01JS1VOWSKI 

W przypadku, gdy częstość wymuszająca przybierze wartość n= 180 obr/min, 
otrzymujemy: 

).= 
0,458 X 18,852 

193 0,845, 

a1 =2x0,845= 1,69. a2 =4x0,8452 =2,86, 
· 1+ 1,69

a3
= l,69X 

3 _169 3,47,

f11 
3x0,845-14 

2(1-2 X 0,845) 
= 3,3! , f12 = -0,75' fi, = 

' 

3x0,845+14 
2(1+2x0,845) = -3

,

o7 .

Po naniesieniu na p!yszczyznę parametrów oc, fi prostych rozgraniczających 
(rys. 12) i po uwzględnieniu znaków współrzędnych wektora grad U odnajdujemy 
rozwiązanie optymalne, którym w rozważanym przypadku jest punkt R obszaru 
dopuszczalnego D o współrzędnych oc0=oc,=4,50, flo=fl.=2,31. Odpowiada to 
ciężarowi górnego poziomu konstrukcji o wartości 1,0 T oraz profilowi walcow�­
nemu 1240.
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Pe3roMe 

IIAPAMETPl'l'IECKAJI OIITJilMII3AI(IUI KOnEEJIIOll\EHCJI CIICTEMbI 
C ):\BYMJI CTEIIEHJIMII CBOEO):(bl 

B pa6oTe, o6cy)Kp;aeTC5l Bonpoc 0TTTIIManhHoro paC'leTa CTCp)KIIeBoll, KORCOJibll0li CHCTeMbl 
KOJie6morr:i;eiica B YCTa.Ji0BRBIDeMC.H' pe)KHMC, rro,n;Bep)Keirnoii rapM0FlH'JeCK0M)f Bl>IIiY)IC;r:t;elUIJO, 
,n;ellCTBYlOJ.U;eMy na 0)J;HY H3 cocpe)];0T0'IeHffi,IX Mace. 3TOT pacqeT rrp0B0}J;IITCn IlpH (})HKCHPO­
BftHHOii CTPYKType CHCTeMbr, rryTeM 0TITHMaJihHoro rro,n;6opa ABYX He3aBHCHMbIX napaMeTp0B 



OPTYMli\LIZA'C.JA iPARAMETRóW UKŁADU (D,RGA,.JĄ-CEGO 18} 

onpe,D;emuoIIĘHX OTH'.Omerurn: Mace H )I(eCTKOCTlf, MeTO.D;OM MllHHMM3a:u;HH aMTIJIRTY.D;bI yrrpyroił 
3Repnm CHCTe:MI,I. ):::(.:i10TC» npmcrl{'IecKH0 npamrna ·rro.n;6opa napaMe1.poB .n;mi: ,ri;Byx CJIY1IaeB BhI­
ny)K,n;emur, ,n:eitCTBYJOm:ero rum na o.mry RIDI ,n:pyryro cocpe,n:oTo'cl'.eH:RyIO Maccy n IioMorpa.MM)', 
onpe.n;emuo.m;yro B33.HMH)IJO 3aBHCHMOCTh "'IacTOT co6cTBełIH.bIX KOJie6a.HHH CHCTeM.bl OT napa­
_MeTpOB omm,,nnau;(ił[. Pe3ym,TaT.bY o6cy)K,n:emdt JUIJIIOCTPRPYIOTC.f( 'lffCJIOB.bIM npm.repoM. 

Summary 

PARAMETRIC OPTIMIZATION OF A VIBRAT!NG SYSTEM WITH TWO DEGREES 

OF FREEDOM 

Discussed here is the problem of the optimum shaping of a vibrating cantilever system in steady 
state under the influence of harmonie force acting on one of the concentrated masses. The shaping 
is carried out with a :fixed structure of the system through an optimum selection of two independent 
parameters which determine the ratios of the masses and rigidities by the way of minimization 
of the amplitude of elastic energy of the system. Practical rules of selection of parameters arc 
giVen for two cases of forcing acting either on one concentrated mass, or the other, together with 
a nomogramme determining ·the mutua l dependence between the eigen frequencies and 
the parameters of optirnization. 

The results of the considerations are illustrated by a numerical examples. 
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